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Abstrak 

Pengontro/an sebuah sistem dengan komputer semakin banyak digunakan. MATLAB adalah 
software yang sering digunakan untuk pe/atihan teori matrik, aljabar linier, dan analisa numerik, yang 
memungkinkan untuk digunakan dalam simulasi sebuah plant. Dengan kemampuan yang dimiliki 
MATLAB tersebut kita dapat membuat simulasi pengontrolan Motor DC dengan metode konvensional 
dalam sebuah PC Didukung kemampuan MATLAB untuk memberikan output berupa data serial melalui 
COM pada PC, MATLAB dapat melakukan pengontrolan hardware berupa motor DC 

Untuk mewujudkan ha/ tersebut, maka dibutuhkan program GUI pada MATLAB sebagai 
pengatur kecepatannya yang ditampilkan pada PC Parameter pada Motor DC dapat diatur dengan 
mengganti nilai yang tertera pada software sehingga memudahkan pengontrolannya, tanpa harus 
merubah parameter atau komponen pada hardware 

Abstract 

Controlling a system with a computer more widely used. MATLAB software is frequently used 
for training matrik theory, algebraic linier, and numerical analysis, which allows/or use in simulation of 
a plant. With the capability of the MATLAB we can create a simulation of a DC Motor control with the 
conventional method in a PC Supported MATLAB ability to form the output data through serial COM on 
the PC, MATLAB can perform motor control hardware such as DC Motor. 

To realize that, We required MATLAB as the GU
I 

for control and display the speed on the PC 
DC Motor Parameters on DC Motor adjustable by changing the value stated in the software making, So it 
easier to control DC Motor, without having to change the parameters or components in hardware 

1. Pendahuluan

Beberapa tahun belak:angan ini mulai 
banyak dikembangkan simulasi sistem 
kendali dan real-time dengan kontrol dari 
sebuah perangkat lunak:, perangkat lunak 
yang banyak digunak:an dan cocok untuk 
simulasi tersebut adalah MATLAB. Dengan 
fasilitas GUIDE atau Graphical User 
Interface Builder pada MATLAB user akan 
lebih mudah dalam melak:ukan 
pengontrolan. software ini memiliki banyak 
kelebihan diantaranya adalah kemampuan 
grafisnya yang cukup andal, memiliki 
function-fimction tertentu yang tidak: 
dimiliki oleh bahasa pemrograman lainnya 
dan juga mempunyai fungsi built in yang 
siap digunakan. Sehingga dapat dengan 
jelas menampilkari hasil yang didapat. 

Yang diinginkan pada pengontrolan 
motor DC adalah sistem kendali yang 
mempunyai respon yang cepat dan akurat. 

Pada perancangan suatu sistem kendali, 
GUI yang terdapat dalam MATLAB dapat 
membantu memvisualisasikan clan 
memudahkan pengontrolan nilai variabel 
yang ada dalam sistem tersebut. Sehingga 
didapat parameter kendali yang sesuai dan 
mudah untuk dipantau. 

Pada tahap berikutnya, MATLAB 
dapat dipandang sebagai kalkulator yang 
dapat diprogram. Sehingga, dapat 
menyelesaian masalah matematika yang 
memerlukan tahapan pemrograman 
tertentu, seperti manipulasi alur program, 
pengecekan/pengetesan sebuah nilai dan 
pembuatan fungsi. Fungsi adalah sebentuk 
program yang lebih kecil namun dapat 
dipakai secara berulang. Kemampuan ini 
membuat MATLAB dapat dipandang 
sebagai sebuah bahasa pemrograman. 
Karena berbasiskan bahasa C++, maka 
MATLAB merupakan bahasa pemrograman 
tingkat menengah. Sehingga, proses 
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